PRZEBUDOWA MOSTU PRZEZ RZEKE ZIELONA W m. WAGRODNO D-01.01.02

D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.02. WYTYCZENIE DROGOWEGO OBIEKTU
INZYNIERSKIEGO

1. Wstep

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac zwiazanych z
wykonaniem robot pomiarowych w ramach przebudowy mostu przez rzek¢ Zielona w
miejscowosci Wagrodno.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako

dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza ST, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i1 majace
na celu wytyczenie w terenie osi 1 punktow wysokosciowych zgodnie z p. 1.1.

1.3.1. Wytyczenie punktow osi i punktow wysokosciowych obiektu

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem punktéw jw. wchodzi:

a) wyznaczenie osi obiektu,

b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

¢) wyznaczenie punktow wysokosciowych, w tym reperow roboczych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz ich
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

Roboty te wykonane bgda przez Wykonawcg obiektu.

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi , odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST DM.00.00.00.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST DM - 00.00.000. ,,Wymagania
og6lne” punkt 1.5.

2. Materialy

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”
punkt 2.

2.1. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktoéw pomocniczych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,80 metra na
istniejacej jezdni Sruby lub prety metalowe. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie
punktow zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednicg 0,15+0,20 m i
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dtugos¢ 1.5+1,7 m. Do stabilizacji pozostaltych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o
dtugosci okoto 0,30 m 1 $rednicy 0,05+0,08 m. Wszystkie punkty gléwne 1 posrednie tyczone
beda z zatozonej przez Wykonawce 1 sprawdzonej przez Zamawiajacego osnowy sytuacyjno -
wysokosciowej.

3. Sprzet
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”
punkt 3.
Do wyznaczenia trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
—  laty,

— tasmy stalowe.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 punktow gtéwnych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4, Transport

Mozna uzywa¢ dowolne srodki transportu do przewozu materiatow uzywanych w robotach
przygotowawczych.

S. Wykonanie robét.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,wymagania
og6lne” punkt 5.

5.1.  Ustalenia ogdlne.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.
Wykonawca zatozy osnowg sytuacyjno - wysokos$ciowa, dowiaze ja do istniejacej osnowy
geodezyjne] 1 przekaze ja Zamawiajacemu. Punkty zaloZzonej osnowy musza by¢ tak
zlokalizowane aby bezposrednio z nich istniala mozliwo$¢ wytyczenia jedna z metod
geodezyjnych lokalizacji obiektu.

Stuzba geodezyjna Wykonawcy dokona raz na trzy miesiace pomiaréw kontrolnych osnowy
realizacyjnej. Wyniki przekazane begda Inzynierowi. Prace pomiarowe powinny by¢
wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja
Projektowa, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez InZyniera.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o jakichkolwiek btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych lub reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢
usunigte na koszt Wykonawcy. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne terenu okreslone
w dokumentacji Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie réznia si¢ od rzednych okreslonych w
Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z ro6znic rzgdnych terenu podanych w
Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim wypadku obciaza Wykonawcg. Wszystkie roboty, ktore bazuja na
pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow
przez Inzyniera. Punkty gtowne 1 punkty posrednie musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
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okreslajace w sposob wyrazny i1 jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma 1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone
przez wykonawceg $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robdt, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie
prace pomiarowe, konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow osi przejazdow i1 punktéw wysokosciowych

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych ,
istniejacych budowlach. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci
stupkow betonowych lub grubych ksztalttownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie. Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cia, aby
$redni blad niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy niz 2mm/km, stosujac niwelacje podwdjna
w nawiazaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rz¢dne;.

5.3.  Wyznaczenie osi obiektu.

Tyczenie osi nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu osnowy, zatozonej przez
Wykonawecg i1 przekazanej Zamawiajacemu.

Osie powinna by¢ wyznaczone w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu, lecz nie rzadziej niz co 15 metréw. Rzgdne punktow osi
nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w
Dokumentacji Projektowej.

6. Kontrola jakosci robat.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne” p.6.

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych, zwiazanych z wyznaczeniem osi 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogodlnych zasad okre§lonych w instrukcjach 1
wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robot.

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne” punkt 7.

7.1. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest 1 km wyznaczenia osi obiektu.

8. Odbior robot.

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania
Ogdlne” punkt 8.

Odbidr robot zwiazanych z wyznaczeniem osi 1 punktéw wysoko$ciowych nastgpuje na
podstawie szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi. Odbior Robot w zakresie potracen za
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wady bedzie dokonany zgodnie z instrukcja DP-T14 z p6zniejszymi zmianami wydana przez
GDDP Warszawa

9. Podstawa platnoSci.

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”
punkt 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

- zalozenie osnowy sytuacyjno - wysokosciowej,

- dostarczenie materiatow pomocniczych,

- wyznaczenie punktow gtownych osi i punktow wysokosciowych,

- uzupehienie osi dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich  przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- kontrola zatozonej osnowy realizacyjne;.
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